
 

ชุดเครื่องสแกนในชองปากสามมิติพรอมอุปกรณ แขวงคลองเตยเหนือ เขตวัฒนา กรุงเทพมหานคร 

 
รายละเอียดคุณลักษณะเฉพาะ ชุดเครื่องสแกนในชองปากสามมิติพรอมอุปกรณ แขวงคลองเตยเหนือ เขตวัฒนา 
กรุงเทพมหานคร จํานวน 1 ชุด 

 
คุณลักษณะเฉพาะ 
1. เปนเครื่องสแกนในชองปากสามมิติพรอมอุปกรณ ชนิดไรสาย สําหรับงานทันตกรรม (Intraoral Scanner) สามารถสแกน

เพ่ือใชงานทันตกรรมบูรณะ รากฟนเทียม และงานจัดฟน มีคอมพิวเตอรและจอภาพ โดยอุปกรณท้ังหมดติดตั้งอยูบน  
ขาตั้งท่ีสามารถเคลื่อนยายได จํานวน 1 ชุด 

2. คอมพิวเตอรโนตบุก สําหรับออกแบบชิ้นงาน จํานวน 1 ชุด 

3. โปรแกรมออกแบบชิ้นงานครอบฟน และสะพานฟน จํานวน 1 โปรแกรม 
4. โปรแกรมงานทันตกรรมรากเทียมเพ่ือการวางแผนงานทันตกรรมรากฟนเทียม และการออกแบบ Surgical guide 

จํานวน 1 โปรแกรม 

 
คุณสมบัติเฉพาะทางเทคนิค 
1. เครื่องสแกนในชองปากสามมิติพรอมอุปกรณ ชนิดไรสาย สําหรับงานทันตกรรม (Intraoral Scanner)  

1.1 เปนเครื่องสแกนในชองปากสามมิติพรอมอุปกรณ ชนิดไรสาย 
1.2 เครื่องสแกนเนอร มีน้ําหนักไมมากกวา 400 กรัม (รวมแบตเตอรี่) 
1.3 เครื่องสแกนเนอรมีขนาดสูง x กวาง x ยาว ไมมากกวา = 4.0 x 5.0 x 30.0 เซนติเมตร 

1.4 แบตเตอรี่ท่ีใชกับสแกนเนอรเปนแบบชารตไฟซํ้าได 
1.5 แหลงกาเนิดแสง (Light Source) เปนชนิด LED สีขาว และ สีฟา 
1.6 มีไฟแสดงสถานะ ขณะใชงาน  

1.7 สามารถสแกนในชองปากได โดยไมตองใชผงทึบแสง (Powder / Spray Free) 
1.8 สามารถสแกนไดแบบสีเสมือนจริง (Realistic Color) และสามารถวัดเฉดสีฟนได 
1.9 หัวสแกน (Scanner Tip) สามารถถอดทําความสะอาดโดยวิธี Autoclave ได 

1.10 หัวสแกน (Scanner Tip) มีระบบใหความรอนเพ่ือปองกันการเกิดไอน้ําท่ีกระจก (Removable smart tip with 
built-in heating) 

1.11 มี Body Sleeve สําหรับปองกันการติดเชื้อ (Cross contaminate) 

1.12 มี Artificial intelligence technology (AI) ชวยในการประมวลผล 
1.13 สามารถตรวจเช็คผิวฟนผุไดดวย Caries Detection mode 
1.14 สามารถบันทึกภาพเคลื่อนไหวของการบดเค้ียวได (Jaw Motion Scan) 

1.15 สามารถทําการจําลองการเคลื่อนฟนได (Patient Simulation) 
1.16 สามารถทําการเปรียบเทียบแบบพิมพได (Patient Monitoring) 
1.17 สามารถทําการจําลองการสรางฟนในรูปภาพคนไขได (Smile Design) 

1.18 สามารถสแกนแบบฟนบนและลาง โดยโปรแกรมจะคํานวณหาตาแหนงสบฟนใหโดยอัตโนมัติ หรือสามารถทําได
ดวยทันตแพทยเอง (Manual) 
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1.19 ไฟลสแกนท่ีได สามารถ Export เปน STL, PLY, DCM ได 

1.20 สามารถสงงานไปยัง Lab ทางทันตกรรมเพ่ือข้ึนรูปชิ้นงานได และสามารถสงงานทันตกรรมทางดานการจัดฟน
แบบใสได 

1.21 ระบบคอมพิวเตอร สําหรบังานประมวลผล 

1.21.1 มีหนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา 6 แกนหลัก (6 core) และ 12 แกนเสมือน (12 Thread) โดย
มีความเร็วสัญญาณนาฬิกาสูงสุด ไมนอยกวา 4.60 GHz จํานวน 1 หนวย 

1.21.2 มีระบบปฏิบัติการแบบ Operating System Windows 11, 64 bit หรือใหมกวา 

1.21.3 มีหนวยความจําหลัก (Ram) ชนิด DDR4 หรือดีกวา ขนาดไมนอยกวา  32 GB  
1.21.4 มีหนวยจัดเก็บขอมูลชนิด Solid State Drive ขนาดความจุไมนอยกวา 1 TB 
1.21.5 มีจอภาพท่ีรองรับความละเอียดไมนอยกวา 1920 x 1080 pixel และมีขนาดไมนอยกวา 15.6 นิ้ว สามารถ

ควบคุมโดยระบบสัมผัส  
1.21.6 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network Interface) แบบ 10/11/1000 Base-T หรือดีกวา แบบติดตั้ง

ภายใน (Internal) จํานวนไมนอยกวา 1 ชอง 

1.21.7 สามารถใชงานไดไมนอยกวา Wi-Fi (IEEE 802.11 ax) 
 

2. คอมพิวเตอรโนตบุก สําหรับออกแบบช้ินงาน 

2.1 มีหนวยประมวลผลกลาง (CPU) ไมนอยกวา 10 แกนหลัก (10 core) และ 16 แกนเสมือน (16 Thread) โดยมี
ความเร็วสัญญาณนาฬิกาสูงสุด ไมนอยกวา 4.90 GHz จํานวน 1 หนวย 

2.2 ติดตั้งระบบปฏิบัติการพรอมใชงาน แบบ Operating System Windows 11, 64 bit หรือใหมกวา และสามารถใช

งานกับ เครื่องสแกนในชองปากสามมิติพรอมอุปกรณ ชนิดไรสาย สําหรับงานทันตกรรม (Intraoral Scanner) 
ไดอยางสมบูรณ 

2.3 มีหนว่ยความจาหลกั (RAM) ชนิด DDR5 หรือดีกวา ขนาดไมนอยกวา 16 GB  

2.4 มีหนวยจัดเก็บขอมูล ชนิด Solid State Drive ขนาดความจุไมนอยกวา 512 TB จํานวน 1 หนวย 
2.5 มีหนวยประมวลผลเพ่ือแสดงภาพ ท่ีมีหนวยความจําในการแสดงภาพขนาดไมนอยกวา 8 GB 
2.6 จอแสดงผลขนาด 17 นิ้ว มีความละเอียดไมนอยกวา 1920 x 1080 Pixel  

2.7 มีชองเชื่อมตอระบบเครือขาย (Network Interface) แบบ 10/100/1000 Base-T หรือดีกวา แบบติดตั้งภายใน 
(Internal) หรือภายนอก (External) จานวนไมนอยกวา 1 ชอง  

2.8 สามารถใชงานไดไมนอยกวา Wi-Fi (IEEE 802.11 ac) และ Bluetooth  

3. โปรแกรมออกแบบช้ินงานครอบฟน และสะพานฟน 
3.1 เปนโปรแกรมออกแบบชิ้นงานทางทันตกรรม สามารถรับไฟลสามมิติจากเครื่องสแกนเนอร (scanner) ยี่หอตางๆ ได 

เพ่ือมาทําการออกแบบดวยโปรแกรมสามมิติ เชน ครอบฟน, สะพานฟน ท้ังแบบเปนโครงสําหรับครอบฟน สะพานฟน  

อินเลย ออนเลย งาน Attachment รวมท้ังงานฟนเทียมแบบถอดได  

3.2 สามารถสงตอไฟลไปยังเครื่องกลึง (Milling Machine) หรือเครื่องพิมพสามมิติ (3D Printer) เพ่ือข้ึนรูปชิ้นงาน

ตอไปได 

3.3 มีลิขสิทธิ์การใชงานไมนอยกวา 4 ป 
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4. โปรแกรมงานทันตกรรมรากเทียมเพ่ือการวางแผนงานทันตกรรมรากฟนเทียม และการออกแบบ Surgical guide 

4.1 สามารถทางานไดกับไฟล CBCT ชนิด DICOM และไฟลสแกนในชองปากหรือโมเดลคนไขชนิด STL ได 
4.2 สามารถวางแผนรากเทียมไดหลายยี่หอ 
4.3 สามารถจําลองการถอนฟนออกไดจากโปรแกรมเพ่ือทําการวางแผนรากเทียมในซ่ีท่ีถอนออกนั้นๆได 

4.4 สามารถทําการวางแผนรากฟนเทียมไดท้ังแบบ Single Unit, Multiple Unit ตลอดจนถึง Edentulous ได 
4.5 สามารถจัดการกลุมรากเทียมท่ีวางแผนใหอยูในแนวขนานได (Group and parallel) 
4.6 สามารถกําหนดระยะหางเพ่ือความปลอดภัยในการวางตําแหนงรากเทียมได (Safe zone) 

4.7 สามารถบอกชนิดความหนาแนนของกระดูกในตําแหนงรอบๆรากเทียมได 
4.8 มีเครื่องมือวัดระยะตาง ๆ ได เชน ระยะหางระหวางรากเทียมกับรากทียม 
4.9 สามารถกําหนดตําแหนงเสนประสาทไดในขากรรไกรลาง (Nerve definition) 

4.10 สามารถเลือกชนิดของฟน จาก Virtual crown library มาเพ่ือทําการจาลองฟนปลอมในตําแหนงท่ีตองการ      
ฝงรากฟนเทียมได 

4.11 สามารถใสขอมูลการสแกนชนิด Pre preparation ได (wax up) เพ่ือใชเปนขอมูลรวมในการวางแผน 

4.12 สามารถออกแบบ Surgical guide ไดจากการวางตําแหนงรากเทียม 
4.13 Surgical guide ท่ีออกแบบสามารถเปดชองหนาตาง (Window) เพ่ือประโยชนในการใชงานทางคลินิกได 
4.14 Surgical guide ท่ีออกแบบสามารถระบุ Tag ID ได 

4.15 สามารถสรางสรุปเปนรายงานในการวางแผนในรูปแบบ PDF ได 
4.16 ไฟลท่ีไดจากการวางแผน และออกแบบ นี้จะเปนไฟล STL (Output file) 
4.17 มีการฝกอบรมการใชโปรแกรมใหกับผูใชงานไมนอยกวา 2 ครั้ง ภายในระยะเวลา 1 ป 

4.18 มีลิขสิทธิ์การใชงานไมนอยกวา 4 ป 
 
5. อ่ืนๆ 

5.1 มีเอกสารแตงตั้งการเปนตัวแทนจําหนายจากบริษัทผูผลิต 
5.2 มีคูมือการใชงาน การบํารุงรักษาและระบบการทํางานของเครื่อง (Operation Manual) ภาษาไทย จํานวนไมนอยกวา 

1 ชุด และภาษาอังกฤษ จํานวนไมนอยกวา 1 ชุด 

5.3 มีการสงเจาหนาท่ี ท่ีไดรับการรับรองจากบริษัทผูผลิต มาดําเนินการติดตั้งเครื่องมือและอุปกรณ ตลอดจนระบบ
เชื่อมตอตางๆ จนสามารถใชงานไดเปนอยางดี ครบถวนสมบูรณ 

5.4 ชุดเครื่องสแกนในชองปากสามมิติพรอมอุปกรณและอุปกรณท้ังหมดท่ีเสนอตองเปนของใหม ไมผานการใชงานมากอน 

5.5 ระยะเวลาใหแกไข ซอมแซมใหดีดังเดิมภายในระยะเวลา 14 วัน นับถัดจากวันท่ีไดรับแจงความชํารุดบกพรอง 
5.6 รับประกันไมนอยกวา 1 ป 
 

----------------------------------------------------------------------------- 


