
 
ชุดหัวหุ่นจ ำลองเพื่อกำรฝึกปฏิบัติส ำหรับนิสิตทันตแพทย์ 

แขวงคลองเตยเหนือ เขตวัฒนำ กรุงเทพมหำนคร 

 

รำยละเอียดคุณลักษณะเฉพำะ ชุดหัวหุ่นจ ำลองเพ่ือกำรฝึกปฏิบัติส ำหรับนิสิตทันตแพทย์ แขวงคลองเตยเหนือ        
เขตวัฒนำ กรุงเทพมหำนคร จ ำนวน 5 ชุด ดังนี้ 
1.  ควำมต้องกำร เพ่ือใช้ฝึกกำรกรอฟันในชุดหุ่นจ ำลองคนไข้ 
2.  คุณสมบัติทั่วไป เป็นชุด Stationary Simulator แบบตั้งพ้ืน ส ำหรับจ ำลองคนไข้ 
     สำมำรถใช้ไฟกระแสสลับ 220 โวทต์ 50 เฮิร์ต 
3.  คุณสมบัติทำงเทคนิคของอุปกรณ์ประกอบดังนี้ 
     *  ระบบให้แสงสว่ำง โคมไฟ 
     *  ระบบเครื่องกรอฟัน, ระบบควบคุม, ระบบด้ำมกรอฟัน 
     *  ระบบดูดน้ ำลำย 
     *  ล ำตัวหุ่นจ ำลอง, กะโหลกศีรษะพร้อมแบบฟันจ ำลอง 
     *  ที่วำงอุปกรณ์อเนกประสงค์ 
     *  เทรย์ส ำหรับวำงเครื่องมือ 
     *  เก้ำอ้ีทันตแพทย์ล้อเลื่อน 
    3.1 ระบบให้แสงสว่ำง โคมไฟยึดติดกับตัวเครื่อง สำมำรถปรับระยะโคมไฟได้ง่ำย สะดวกในกำรท ำงำน สำมำรถเปิด
ปิดด้วยระบบ Touchless Type  
          3.1.1 หลอดไฟเป็นชนิด 6 LED 
          3.1.2 แสงสว่ำงที่ได้ปรำศจำกควำมร้อน 
          3.1.3 ให้ควำมเข้มแสงที่ระยะโฟกัสอยู่ระหว่ำง 8,000 ลักซ์ และไม่เกิน 30,000 ลักซ ์
          3.1.4 ระยะโฟกัสที่จุดปฏิบัติงำนไม่น้อยกว่ำ 50 เซนติเมตร 
          3.1.5 Color Temperature อยู่ระหว่ำง 5,000-6,300 องศำแคลวิน 
    3.2 ระบบเครื่องกรอฟัน, ระบบควบคุม, ชุด Holder ส ำหรับวำงชุดด้ำมกรอ, ชุดด้ำมกรอเร็ว, กรอช้ำ Triple 
syringe, สวิทซ์เท้ำควบคุมด้ำมกรอและภำชนะบรรจุน้ ำ 
          3.2.1 ระบบเครื่องกรอฟัน สำมำรถเชื่อมต่อกับลมในระบบส่วนกลำงของทำงมหำวิทยำลัยและส่งต่อมำยังระบบ
ชุดควบคุมกำรท ำงำนของอุปกรณ์ต่ำง ๆ และระบบ Suction ได้ 
          3.2.2 ระบบควบคุม 

       3.2.2.1 มีสวิตซ์เปิด-ปิด ระบบกำรท ำงำนของเครื่อง 
                 3.2.2.2 เป็นระบบควบคุมกำรท ำงำนต่ำง ๆ ด้วยลม All AIR SYSTEM  
                 3.2.2.3 สำมำรถปรับระดับควำมแรงน้ ำ ได้สะดวกโดยมีปุ่มปรับอยู่ในต ำแหน่งที่เห็นชัดเจน 
                 3.2.2.4 มีชุดควบคุมหัวกรอ สำยลม สำยน้ ำ และที่วัดแรงดันลม เก็บอยู่ในส่วนฐำนของหุ่นจ ำลอง 
          3.2.3 ชุด Holder ทีว่ำงด้ำมกรอฟัน มีช่องส ำหรับใส่ด้ำมกรอไม่น้อยกว่ำ 3 ช่อง ส ำหรับด้ำมกรอเร็ว 1 ช่อง,         
ชุดกรอช้ำ 1 ช่อง, Triple Syringe 1 ช่อง  เมื่อเสร็จงำนสำมำรถเก็บได้อย่ำงสะดวก กระทัดรัด 
          3.2.4 ด้ำมกรอเร็ว (Airotor) จ ำนวน 1 ตัว 
                   3.2.4.1 เป็นชนิด Ball Bearing มีรูเพ่ือระบำยควำมร้อนขณะกรอฟันไม่น้อยกว่ำ 3 รู มีควำมเร็วรอบ 
ไม่น้อยกว่ำ 300,000 รอบ/นำที สำมำรถทนแรงดันลมไม่น้อยกว่ำ 2.8 บำร์ 
                   3.2.4.2 มีระบบถอดใส่เข็มกรอฟันแบบ Push Button 
                   3.2.4.3 ข้อต่อเป็นแบบ Quick Connecting หมุนได้โดยรอบ 
                   3.2.4.4 มีระบบป้องกันน้ ำย้อนกลับ (Non-Water retraction) 
                   3.2.4.5 สำมำรถอบฆ่ำเชื้อได้ด้วย Autoclave ที่ 135 องศำเซลเซียส 
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          3.2.5 ด้ำมกรอช้ำ (Low Speed Handpiece) จ ำนวน 1 ชุด 

       เป็นชนิด Air motor มีควำมเร็วไม่น้อยกว่ำ 25,000 รอบ/นำที สำมำรถปรับควำมเร็วได้ พร้อมหัวต่อชนิด
ตรง (Straight) และหัวต่อชนิดหักมุม (Contra) เป็นระบบ Push Button อย่ำงละ 1 หัว 
          3.2.6 Triple Syringe สำมำรถเป่ำน้ ำหรือลม หรือน้ ำและลมพร้อมกัน ปลำยทิปสำมำรถถอดออกนึ่งฆ่ำเชื้อโรคได้ 
สำยชุดด้ำมกรอและ Triple Syringe ท ำจำกวัสดุ Vinyl หรือซิลิโคนสำมำรถท ำควำมสะอำดได้ง่ำย 
          3.2.7 สวิตซ์เท้ำ ส ำหรับควบคุมหัวกรอ  
                   3.2.7.1 เป็นชนิด Disc Foot Control ควบคุมกำรท ำงำนของด้ำมกรอ 
                   3.2.7.2 มีสวติซ์ปรับเลือกให้หัวกรอท ำงำนแบบมีน้ ำหรือไม่มีน้ ำก็ได้ 
                   3.2.7.3 ระบบ suction ท ำงำนอัตโนมัติเมื่อยกหัวดูดน้ ำลำยขึ้นท ำงำน 
          3.2.8 ภำชนะบรรจุน้ ำส ำหรับใช้กับหัวกรอ 
                   3.2.8.1 มีจ ำนวน 1 ขวด และส ำรองอีก 1 ขวด 
                   3.2.8.2 สำมำรถถอดเปลี่ยนภำชนะออกเพ่ือเติมน้ ำหรือท ำควำมสะอำดได้สะดวก 
    3.3 ระบบดูดน้ ำลำย 
          3.3.1 มีชุดอุปกรณ์ส ำหรับใช้จับกับส่วนหัวของ Suction ยึดติดกับตัวเครื่อง และสำมำรถปรับทิศทำงเข้ำหำ
ต ำแหน่งในช่องปำกได้สะดวกตำมควำมต้องกำรของผู้ใช้ 
          3.3.2 กำรควบคุมกำรท ำงำนของ Suction อยู่ที่บริเวณที่วำง Suction สำมำรถท ำงำนดูดได้ทันทีเมื่อยกหัวดูด
น้ ำลำย  
          3.3.3 เป็นระบบ Air suction จำกโรงงำนผู้ผลิต 
          3.3.4 มีภำชนะใส่น้ ำทิ้งจำกกำรกรอฟัน 1 ขวด แยกออกจำกน้ ำท่ีใช้กับด้ำมกรอฟัน 
    3.4 ล ำตัวหุ่นจ ำลอง ขำกรรไกร หน้ำกำก และแบบฟันจ ำลองฟันแท้และฟันน้ ำนม 
          3.4.1 สว่นล ำตัว สว่นหัวกะโหลก และส่วนฐำน เป็นผลิตภัณฑ์ที่ผลิตจำกโรงงำนผู้ผลิตภำยใต้ยี่ห้อเดียวกัน 
                   3.4.1.1 ล ำตวัหุ่นจ ำลอง สำมำรถปรับต ำแหน่งให้ ขึ้น-ลง เอนแนวนอน-แนวตั้ง เพ่ือสะดวกต่อกำร
ปฏิบัติงำน รวมถึงเก็บเข้ำท่ีเมื่อเลิกใช้งำน ด้วยปุ่มปรับที่อยู่ในชุดควบคุม และสำมำรถตั้งโหมดควำมจ ำต ำแหน่งในกำร
ท ำงำนได้ 
                   3.4.1.2 กำรปรับต ำแหน่งกำรขึ้น-ลง แนวนอน-แนวตั้ง เกียร์ มอเตอร์ 
          3.4.2 สว่นหัวหุ่นจ ำลอง (Phantom head) 
                  ท ำจำกวัสดุ ABS แข็งแรงทนทำนผิวเรียบง่ำยต่อกำรท ำควำมสะอำด และดูแลรักษำ มีส่วนที่สำมำรถถอด
ใส่กับส่วนขำกรรไกรได้อย่ำงรวดเร็วและม่ันคง 
          3.4.3 สว่นขำกรรไกรจ ำลอง ท ำจำกวัสดุ Aluminum alloy ที่มีคุณภำพสูง มีควำมทนทำนต่อกำรใช้งำน 
          3.4.4 ระบบกำรยึดติดแบบจ ำลองฟัน 
                   3.4.4.1 เป็นแบบใช้แม่เหล็กท ำให้ง่ำยต่อกำรถอด และเปลี่ยนแบบจ ำลองต่ำง ๆ ได้อย่ำงสะดวก 
                   3.4.4.2 กำรเคลื่อนที่ของขำกรรไกร สำมำรถท ำอ้ำปำก หุบปำกได้ และท ำให้อยู่ในต ำแหน่งอ้ำปำกค้ำงได้ 
          3.4.5 สว่นหน้ำกำก วัสดุท ำจำกยำงซิลิโคน มีควำมยืดหยุ่นทนทำนต่อกำรใช้งำน สำมำรถถอดเปลี่ยนได้สะดวก 
จ ำนวน 1 ชุด และส ำรองอีก 1 ชุด 
          3.4.6 แบบจ ำลองฟันแท้ เป็นเดนโตฟอร์มฟันแท้ 
                   3.4.6.1 ตัวแบบจ ำลองท ำจำกพลำสติกท่ีมีควำมคงทนต่อกำรใช้งำน 
                   3.4.6.2 เหงือกมีลักษณะนิ่มท ำจำกซิลิโคน สำมำรถถอดเปลี่ยนใหม่ได้เมื่อมีกำรฉีกขำด 
                   3.4.6.3 ในชดุประกอบด้วยซี่ฟันทั้งหมด 28 ซี่ และยึดติดกับฐำนแบบจ ำลองด้วยระบบสกรู 
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          3.4.7 แบบจ ำลองฟันน้ ำนมส ำหรับงำนบูรณะฟัน 
                   3.4.7.1 ตัวฐำนจ ำลองท ำจำกวัสดุแข็งแรงทนทำนต่อกำรใช้งำน 
                   3.4.7.2 ฐำนเหงือกนิ่มคล้ำยเหงือกจริง สำมำรถถอดเปลี่ยนได้ตำมควำมต้องกำรของผู้ใช้ 
                   3.4.7.3 ขำกรรไกรท ำจำกวัสดุแข็งแรงไม่เป็นสนิมสำมำรถอ้ำแบบจ ำลองได้กว้ำงสุดไม่น้อยกว่ำ 30 องศำ 
                   3.4.7.4 ตัวฟันในชุดมีจ ำนวน 24 ซี่ เป็นฟันน้ ำนม 20 ซี่ และฟันแท้สี่ต ำแหน่ง ซี่ 16, 26, 36, 46 ท ำจำก       
อิพอกซ่ีเรซิน (Epoxy resin) 
                   3.4.7.5 ยึดตดิฐำนเหงือกด้วยระบบเสียบหรือสกรู 
                   3.4.7.6 แบบจ ำลองฟันสำมำรถถอดออกจำกหุ่นปฏิบัติกำรได้ง่ำย 
                   3.4.7.7 ทุกชดุมีไขควง 1 อัน 
     3.5 มีที่ส ำหรับใช้วำงอุปกรณ์ 
          ยึดติดกับบริเวณเสำโคมไฟหรือยึดติดส่วนตัวเครื่อง 1 ที่ เพ่ือใช้ส ำหรับเขียนโน้ตหรือวำงเอกสำรต่ำง ๆ หรือวำง
คอมพิวเตอร์แบบโน๊ตบุ๊ค 
     3.6 มีเทรย์ส ำหรับวำงเครื่องมือ 
           3.6.1 ยึดติดอยู่ใกล้กับต ำแหน่งชุดด้ำมกรอ 
           3.6.2 มีขนำดภำยนอกไม่น้อยกว่ำ 18x28 เซนติเมตร 
     3.7 เก้ำอ้ีทันตแพทย์ล้อเลื่อน 
           3.7.1 มีล้อเลื่อนและปรับควำมสูง-ต่ ำ ของเก้ำอ้ีได้ด้วยระบบ Pneumatic 
           3.7.2 มี Lumbar Support 
4. เงื่อนไขเฉพำะ 
    4.1 มีใบรับประกันคุณภำพ จำกบริษัทผู้ผลิต และมี Catalog ตัวจริงจำกบริษัทผู้ผลิตหรือโรงงำนผู้ผลิต 
    4.2 ชุดหัวหุ่นจ ำลอง เป็นผลิตภัณฑ์จำกประเทศญี่ปุ่น สหรัฐอเมริกำ หรือยุโรป หรือเอเชีย และผู้เสนอขำย 
ต้องแสดงใบรับรองกำรเป็นตัวแทนจ ำหน่ำยโดยตรง 
    4.3 ผู้ขำยจะต้องส่งผู้เชี่ยวชำญมำจัดอบรมสำธิตวิธีกำรใช้งำนและกำรบ ำรุงเครื่องให้กับเจ้ำหน้ำที่ของทำง       
มหำวิทยำลัย ให้ใช้งำนได้ดี โดยไม่คิดค่ำใช้จ่ำยใด ๆ ทั้งสิ้น 
    4.4 มีคู่มือกำรใช้และบ ำรุงรักษำเป็นภำษำไทยและภำษำอังกฤษ 1 ชุด 
    4.5 มีช่ำงมำท ำกำรซ่อมภำยใน 3 วัน หลังจำกได้รับกำรแจ้งจำกทำงมหำวิทยำลัย ในกรณีเครื่องมีปัญหำ               
ไม่สำมำรถใช้งำนได้ปกติ และถ้ำเกิดกำรเสียจำกกำรใช้งำนปกติจนต้องเปลี่ยนอะไหล่จะต้องหำอะไหล่มำเปลี่ยนให้  
โดยไม่คิดค่ำใช้จ่ำยหำกท ำกำรเปลี่ยนอะไหล่ถึง 2 ครั้งแล้วเครื่องยังไม่สำมำรถใช้งำนได้เป็นปกติบริษัทฯ ต้องท ำกำร
เปลี่ยนเครื่องใหม่ให้กับทำงมหำวิทยำลัยโดยไม่คิดค่ำใช้จ่ำยใด ๆ ทั้งสิ้น 
    4.6 รับประกันคุณภำพพร้อมอะไหล่เป็นระยะไม่น้อยกว่ำ 1 ปี นับจำกวันตรวจรับ 
    4.7 บริษัทฯ ต้องส่งช่ำงมำตรวจเช็คเครื่องพร้อมอุปกรณ์ต่ำง ๆ ทุก 3 เดือน เป็นระยะเวลำ 3 ปี โดยไม่คิดค่ำใช้จ่ำย 

 
------------------------------------------------ 


